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Art. 5952 04 Posicionador Electro-Neumatico con

Retrasmisor para Actuadores Neumaticos Lineales

Art. 5952 04 Electro-Pneumatic Positioner with

position transmitter for Linear Pneumatic Actuators

Caracteristicas

1. El posicionador electro — neumatico es
utiizado para operaciones lineales de
valvulas con actuadores neumaticos por
medio de controlador eléctrico o sistema
de control con una sefial analégica de
salida de 4 — 20 mA.

2. Se puede utilizar en actuadores de doble
efecto 6 simple efecto.

3. Sefial de alimentacion 4 — 20 mA.

4. Facil ajuste del cero y el recorrido.

5. F&cil de convertir para uso en actuador

simple efecto o doble efecto.

Rapida y exacta respuesta.

Bajo consumo de aire.

Facil conexionado de las tuberias de

aire.
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Features

1. The electro-pneumatic positioner is
used for linear operation of pneumatic
linear valve actuators by means of
electrical controller or control systems
with an analog output signal of 4 to 20
mA or split ranges.

2. Can be used in double action or spring

return actuator.

3. Input signal 4 — 20 mA.

4. Easy to adjust zero and span.

5. Easy to convert from Spring return to

Double Action actuator.

Fast and accurate response.

Low air consumption.

Easy to install air tubing connection.
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Caracteristicas

El retrasmisor de posicién ha sido disefiado
para la industria de la automatizacion.

El retrasmisor electronico de posicion
(especialmente para valvulas de control)
detecta mecanicamente el cambio de
posicién del eje de la valvula / actuador o
dispositivo similar y transforma a sefial de
corriente eléctrica de salida de DC 4 —20 mA
para ordenadores o Sistemas de Control de
Procesos Industriales.

Features

Electronic Position Transmitter is designed
for Industry Automation.

Electronic Position Transmitter (specially
for valve positioner) senses mechanical
position change of stem being on the valve
or similar device and converses to current
signal of DC 4 — 20 mA output for
computers or Industry Processing Control
System.
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Retransmisor /
Transmiter

Caracteristicas Técnicas / Technical Date

Tipo de Conexién / Connection Type 2 hilos / 2 Wire
Seial de Salida / Output Signal 4-20mA DC
Impedancia / Load Resistance 0 — 600 Ohm

Tension de Alimentacion / Supply Voltage 15-30V DC
Rango de ruido / Noise Range 50m V pp
Rango Temperatura / Ambient Temp -20°C / 60°C (-4 / 140°F)
Lineabilidad / Linearity +- 1% F.S
Histéresis / Hysteresis +-0.2F.S
Sensibilidad / Sensitivity +-0.2% F.S
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CARACTERISTICAS TECNICAS -

TECHNICAL DATA

Descripcion Description Valores Values
0 |Modelo Model 5952 04
Sefial de ,
1 | entrada Input signal 4 ~ 20 mA DC
2 |Impedancia Impedance 250 + 150
Presion de
3 | entrada Supply pressure 1.4 ~ 7 kgflcm? (20 ~ 100psi)
4 | Movimiento Stroke Lineal / Linear 10 — 150 mm
Conexion del , ,
5 aire Air connection G (NPT)1/4”
6 Conexion de Gauge )
manémetros | connection G (NPT)1/8
7 | Conducto Conduit M20 x 1,5
Proteccién :
8 | ATEX Explosion Proof Non-Explosion
9 |Proteccion Protection IP66
10 Temperatura | Ambient . .
ambiente temperature -20°C ~70°C
11 | Linealidad Linearity + 1% F.S. (final de escala)
12 |Histéresis Hysteresis + 1% F.S. (final de escala)
Capacidad de 1
14 repeticion Repeatability +0.5%
Consumicion , ,
15 | 4el aire AIr consumption 3LPM (Sup =1.4kgf/cm?, 20psi)
Capacidad de .
16 flujo Flow capacity 80LPM (Sup =1.4kgflcm?, 20psi)
17 | Material Material Aleacion de aluminio Aluminum alloy
18 |Peso Weight 2.8 kg (6.2 Ib)
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ESTRUCTURA BASICA — BASIC STRUCTURE

CONECTOR
TAPA/COVER .
- /' CONNECTOR
AJUSTE RANGO VALVULAPILOTO
SPAN UNIT N PILOT VALVE
S ! . oo Pt
AJUSTE CERO N @ LEVA/ GAM
7ERQ UNIT P o
MOTOR DE PAR ¢ A
JE | SHA|
TORQUE MOTOR FIEISHART
S
CUERPO / BODY

RETRANSMISOR
JUNGTION BOX

Z
o

Nombre / Name of part

Eje / Shaft

Engranaje mayor / Big Gear

Potenciometro / Potentiometer

Engranaje menor / Small Gear

Soporte / Connector

Muelle / Spring

Eje Hexagonal / Hexagonal shaft

Soporte / Connector

Transmisor electrénico /
Position transmitter PCB

OO NO OB |WIN(F-

Disco de Aluminio / Aluminum plate

=
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DIMENSIONES — DIMENSIONS

CONDUIT ENTRY
PF 112

SUP PT (NPT) 1/4;

OUT1 PT (NPT) 14
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LEVER TYPE C

Instrucciones de conexion / Wiring Instruction
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Input(4~20mA)

Output(4~20mA) at DC24V
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